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基于eZ@软件的平面园林规划设计实现
%以奇台蜃海公园园林规划设计为例
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摘!要!利用eZ@软件辅助园林规划平面设计能够更好的宏观把握规划设计过程!大量的减少前
期勘察工作量!提高勘察精度!同时也提高了规划设计的合理度"以奇台蜃海公园规划设计为实
例!具体介绍了怎样基于eZ@软件实现奇台蜃海公园园林规划的平面设计"最终成功的规划和设
计出了园林的平面总图!实现了含有地理意义的平面园林规划设计"
关键词!eZ@软件#平面园林规划设计#实现
中图分类号!@;$&:$!!!文献标识码!A!!!文章编号!&""&B;<?&"!""##"%B"!"%B"<
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!!园林规划设计包含园林绿地规划和园林绿地设
计!个含义&文中规划是对园林绿地所占土地进行
安排和对园林要素的布局组合’而设计是为了满足
一定目的和用途!在规划原则下!围绕园林地形!利
用植物(建筑等园林要素创造出园林环境)&*&现今!
在向生态园林发展的大趋势下!这!个阶段的技术
大都采用的是计算机辅助绘图技术!传统的手绘图
方法已经不再使用&计算机以其高精度的定位避免
了手绘人眼误差大的情况&在园林规划设计所用计
算机辅助绘图软件中比较普遍的是美国的 A)0(B
LAC软件以及一系列在此基础上二次开发的软件!
很少见到利用eZ@软件的辅助!实现园林规划平面
设计&随着+$@,技术的快速发展!eV@"全球定位
系统#精确的卫星定位技术结合功能强大的eZ@软

件实现了含有地理意义的园林规划设计!很大程度
弥补了以往计算机辅助绘图软件只有平面意义的设

计)!*!同时大大改善了以往设计中缺乏规划区宏观
把握!前期勘察工作耗时长(工作量大!勘察精度低
等缺点&例如!在园林规划设计中对园林公路进行
的规划设计&传统的公路勘察设计中!要获取各种
基础的地形资料首先必须通过工程技术人员的现场

测绘获取!工作量大!时间长!资料误差也大&运用
航测遥感(eZ@信息处理(eV@到公路选线(路基工
程地质地貌勘察(设计等进行一体化技术的综合处
理!为设计人员提供了在屏幕上观察分析公路工程
环境的方便条件!更体现出 eV@(遥感与地理信息
技术在园林规划设计中的重要作用)$*&
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&!园林规划设计的依据与原则

园林的设计依据有科学依据!社会需要!功能要
求及经济条件<个要素"科学依据是指在任何园林
规划设计过程中都要依据工程项目的科学原理和技

术要求进行"可靠的科学依据#为地形改造#水体设
计等提供物质基础"社会需求是指园林设计者要体
察人民群众对园林开展的需求"功能要求是指园林
设计者要根据人民群众的审美要求!活动规律!功能
要求等内容#创造出具有满足人民群众活动的各种功
能的园林"经济条件是园林设计的重要依据和基础"
设计者当然要在有限投资条件下#发挥最佳设计技
能"
园林规划设计必须遵循适用!经济!美观!生态的

原则"适用是指园林的功能要求要满足人的活动需
要$经济是指园林绿化的投资!造价!养护管理等方面
的费用问题#减少人力!物力!财力的投资$美观是指园
林的布局!造景的艺术要求$生态是指园林规划必须建
立在尊重自然#保护自然#恢复自然的基础上"最后的
生态原则是近年来园林规划设计所走的大趋势"

!!园林规划设计过程

@:A!承担任务阶段
设计师在承担设计任务后#必须在进行总体规

划构思之前#认真阅读业主提供的设计任务书#了解
建设要求和目的#建设内容和项目!设计期限"本文
所引用实例是新疆师范大学绿洲空间遥感信息实验

室承担的奇台蜃海公园规划设计项目"

@:@!搜集资料和调查研究阶段
设计方接受任务后应由项目业主陪同到基地现

场踏勘#收集规划设计前必须掌握的原始资料"
规划区概况%规划区奇台蜃海公园位于奇台县

中部##>[$!S<#:%$\!#>[$S$S<&:<&\H#<<[&&S!!:;"\

!<<[&&S<#:#?\/#总地势较为平坦#东北高!西南
低"属中温带大陆性半荒漠干旱性气候"年平均气
温%:%=";月平均气温!!:?=#极端最高气温

$>=#&月平均气温 Q&#:>=#极端最低气温 Q
$;:$="奇台县为全国防沙治沙典型模范单位#蜃
海公园即位其成果之一"现场勘察采用的数据采集
系统主要是eV@和笔记本电脑"本规划设计所利
用的现场数据采集系统由 e@B__&"&b 型号 eV@
和笔记本电脑组成&以上全部设备全部由新疆师范
大学绿洲空间遥感信息实验室提供’"规划区数据
采集路线设置为&eV@控制网的布设形式’边连式
网法布设"由eV@观测边构成的多边形闭合环&同

步图形’#边连式网即相邻同步图形闭合之间用一条
公共基线连接&图&’#边连式网几何强度高#具有良
好的自荐能力#能有效地发现测量中的粗差#具有较
高的可靠性(<)"
主题内容收集地物点的采集#包括管护站!井

房!道路!树木等eV@以打点方式记录"

@:C!调查资料整理和前期处理阶段
此阶段在实验室完成#包括总体规划方案的设

计和规划设计前期处理阶段"总体规划方案设计是
在调查资料整理的基础上#写出设计说明书#建设概
算等"规划设计前期处理阶段包括配置所需软硬
件$处理采集数据并绘制项目区地形图$处理项目区
遥感影像图"

!:$:&!软硬件的配置!计算机硬件的配置要符合
所使用软件的要求"主要规划设计过程使用的eZ@
软件是北京超图地理信息技术有限公司的产品@)B

E3*U,EC34]E*(!""$"另 外 辅 助 A)0(LAC 和

V1(0(@1(E!个软件"@)E3*U,EC34]E*(!""$软
件的安装环境为%LV7%要求%%"U_f 以上$内存%
最低要求为?<U#推荐&!#U 或以上$硬盘%要求在

&<"U以上$显存%$!U 以上&推荐’$操作系统支持

d8+G(24操作平台#包括d8+G(24‘V!d8+G(24!"""
&@3*98I3V,I]!或更高版本’!d8+G(24/F<:"&@3*9B
8I3V,I]<或更高版本’#以及 d8+G(24>#!d8+G(24
U8--3++8)DHG808(+均适用"推荐使用 d8+G(24‘V
和 d8+G(24!"""系统"它采用与 U8I*(4(.0(..8I3相
似的界面风格#色调融合#布局整洁美观#为用户专注
于工作提供最佳桌面环境"多视图界面绑定管理#不
同窗口切换#智能切换相应菜单与工具栏#选中不同
选项或对象采用相应的快捷菜单#方便用户管理复杂
的空间数据"针对不同级别的用户#提供不同的参数
设置管理与批处理(<)"

!:$:!!采集数据的处理!处理采集数据时主要是
把现场勘察时eV@获取的规划区/AUH数据经过
差分处理后#导入@)E3*U,EC34]E*(!""$软件并
在其中生成地性点数据图#利用网格法对地性点进
行筛选后#生成FZ/数据#然后利用克里金插值法
&T*8K8+K’提取得等高线"再与现地对比#以补充漏
调查的地性点和修正等高线后绘制出规划区地形

图"采集数据的误差计算主要采用了差分eV@数
据的同步闭合环的闭合差"经计算平均闭合差

":"&D#最大闭合差":"$D#最小闭合差":"D#远
小于比例精度":&D"满足了作图要求"精度达到
了厘米级#与未差分前的米级精度相比#测量精度得
到了很大的提高"
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!:$:$!规划区遥感影像预处理!遥感影像能更好
的辅助宏观规划设计!为设计者提供屏幕上观察分
析规划区实际环境的便利!使园林规划设计彻底的做
到依据科学"尊重自然#遥感影像的处理是在购买规
划区遥感影像后对其进行预处理#本次规划所使用
的遥感影像为快鸟$k)8I]J8*G%卫星影像!地面分辨率
达":?&D!影像预处理过程主要包括校正!增强及裁
剪拼接#所使用软件为HXCA@ZUAeZ/H#:?#

$!技术设计阶段

C:A!制定技术路线!确定坐标系
用@)E3*U,EC34]E*(!""$软件进行规划设计

前一定要将进入该软件的所有数据放在统一坐标系

中#@)E3*U,EC34]E*(!""$主要有$种坐标系&
普通平面坐标系"经纬度坐标系和投影坐标系#在
这$种坐标系中!普通平面坐标系不具有地理意义!
不属于地理坐标系!经纬度坐标系和投影坐标系属
于地理坐标系#坐标系以及投影的定义目的都是使
输入的数据具有实际地理意义#具体操作首先在

@)E3*U,EC34]E*(!""$软件中新建工作空间并在
其中新建蜃海公园规划数据源同时选择新建坐标系#
新建坐标系时选择投影坐标系 de@＿&>#<＿7FU＿

f(+3＿<%/#另外要说明的是后面所有进入奇台蜃海
公园规划数据源的数据都要设置相同坐标系’?(#

图A!技术路线
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C:@!现状平面图的绘制
将eV@获取的规划设计区现有主干道路航迹

数据导入蜃海公园规划数据源下!生成主干道路的
线数据集!并根据记录道路宽度给值生成缓冲区!即
生成面数据集#另外将规划设计区现有房屋"厕所"
片林"行树"独立树等航点数据导入蜃海公园规划数
据源下!生成点数据集#导入已处理和绘制好的遥
感影像和地形图为底图并新建面数据集#根据已有
资料参考遥感影像和地形!在新建面数据集中的航
点位置!画出点数据所代表实际地物具体形状的抽

象图#最后绘制出现状平面图!使规划设计区地貌
地物可视化并以此为基础进行下一步过程#

C:C!总平面图的规划设计

$:$:&!主要分区!大型设施及水流系统的绘制!以
遥感影像图和地形图为底图!在现状平面图上绘制
出主要分区"大型设施以及水流系统#奇台蜃海公
园是以沙漠公园为主题!主要分区按功能分为$种&
娱乐区包括桑拿!沙疗和游泳等大型设施)居住餐饮
区)观赏区内除植被之外还有独具干旱区特色的沙
雕!硅化木群等大型设施#水流系统的绘制要根据
地形及影像!并注意平面视觉美观#在@)E3*U,E
C34]E*(!""$软件中绘制这些实体时要注意建立
的数据集命名要有代表意义!以防后期数据集过多
造成混乱#

$:$:!!局部建筑和种植的规划设计!主要分区"大
型设施和水流系统规划设计完成后下一步要对局部

小区中的细节进行设计#小区中的实体主要包括居
住餐饮区中房屋"停车场"花园"片林和小路#规划
区房屋设计是以农家乐形式为主题#各规划小区中
总房屋占地面积$""!<""D!!为单层#房屋周围
分布小型停车场"花园以及水井#小区与大区的设
计区别在于小区在大区内!它的规划设计更少的考
虑地形因素!更多的考虑道路的通达!设计的美观和
适用#这些实体的绘制都是通过@)E3*U,EC34]B

E*(!""$ 软件的绘图工具#@)E3*U,EC34]E*(
!""$软件提供的绘图工具可以绘制常规的线型实
体!主要有直线"曲线"折线以及圆弧等#绘制面型
实体!主要有圆"长方形"多边形"椭圆"菱形等#在
此软件中!线实体与面实体的区别为闭合的线实体
不能在其内部填充色彩或者图案!但线绘制的实体较
为精细)而面实体可以自由填充色彩或者图案!绘制
大量相同简单实体时较为便捷)它们的联系是可以互
相转化!@)E3*U,EC34]E*(!""$软件可以完全实现
对一般地物平面图的抽象绘制#非eZ@专业的规划
设计人员很有可能会担心@)E3*U,EC34]E*(!""$软
件的绘图工具是否能绘制出设计者设计的图样#使
用一般的绘图软件都会遇到绘制不规则面时边缘圆

滑绘制的困难#而大多数规划设计都需要绘制圆滑
的面边缘#在@)E3*U,EC34]E*(!""$中该难题轻易
被解决#曲线工具绘制光滑边缘线实体时非常简单!
易掌握并且绘制出的图像很美观#用弧线工具绘制
出想要的图形后将线数据集转换成面数据集就轻易

实现了对边缘光滑的面实体的绘制#
规划区种植植被主要有文冠果"榆叶梅"珍珠

梅"胡杨等#植被的规划设计采用将已有的 LAC
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植物样图导入@)E3*U,EC34]E*(!""$软件中奇台
蜃海公园数据源下!只要将LAC植物样图大小调
整合适便可以直接拿来做规划设计用"

C:I!规划图的颜色和图案填充
颜色和图案填充的目的是使规划设计图看起来

更加美观清晰"@)E3*U,EC34]E*(!""$软件中对
面数据集可以进行单值专题图设置!此功能是根据
实体不同的ZC附以不同色彩"一次性自动操作能
使整个数据集中绘制的所有实体填充不同颜色"如
对色彩不满意可以进行部分实体色彩或者风格的修

改"风格除了可以填充颜色外还可以填充图案!供
选择的图案来自符号库"@)E3*U,EC34]E*(!""$
软件支持符号库的自由填充!因此可将实际地物照
片如花园照片经过V1(0(@1(E处理后以符号的形

式添加至符号库供填充实体图案时选择"

C:M!规划设计图的输出
启用@)E3*U,EC34]E*(!""$软件中的比例尺

设定模块!设定最终要输出图像的比例尺为&O
&""""关闭辅助的图层如遥感影像图和地形图等"
选择输出图像的格式和路径后保存"@)E3*U,E
C34]E*(软件可以输出’Ve格式的电子图像!也可
以直接链接打印机进行纸质的图纸输出"
奇台蜃海公园规划设计主要过程如上述的步骤!

但在实际工作进行中!规划设计终图并不是一次性绘
制成功"而更多的是重复的进行修改!拿到现地对
比!主管部门审核等"其中耗时长久!不定因素也很
多!规划设计者可以根据实际情况进行工作安排"

图@!奇台蜃海公园园林规平面划图

58K:!!F13D,E(.013k80,8U8*,K3V,*]S4K*,E18IE*(K*,D

<!结 语

在数据采集中利用普通eV@接收的/UHA数
据与eZ@软件结合!进行位置差分处理后!制作了&
O&"""奇台蜃海公园地形图"无论从人力#物力#
时间上!都得到了很大的节约"精度与为差分前相
比也得到了很大的提高!但具体精确度还需要进一
步的探讨"eZ@软件本身具有强大的空间信息处理
功能!因此可以处理利用遥感卫星影像"在实现公
园园林平面规划设计时结合遥感影像是其特色所

在"另外eZ@软件也极易与其他系统融合!使得能
够轻松兼容其他计算机辅助制图软件如A)0(LAC
及V1(0(@1(E软件的图像"本文描述了奇台蜃海
公园的规划设计的整个过程"规划设计平面图的完

成也同时标志着含有地理意义的规划设计成功的实

现"大大弥补了其他规划设计软件脱离地理环境!纯
粹的平面设计造成不合理规划设计的缺陷$在减少土
地资源浪费的同时更好的营造人类休憩的园林"
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